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0. Der vorliegende Aufsatz versucht eine konsistente Formalisierung der in 

meinen bisherigen Arbeiten, v.a. in Toth (2012a, b) sowie in den 22 Teilen 

einer "Typologie gerichteter Objekte" (Toth 2012c), gewonnenen theoreti-

schen Grundlagen zuhanden einer operationalen Systemtheorie. Aufgrund 

von Bense (1975, S. 65 f.) unterscheiden wir zwischen ontischem und semio-

tischen Raum, und bei der Vermittlung beider Räume folgen wir Bense (1979, 

S. 94 ff.) und eigenen Erweiterungen (Toth 2008, 2012d). Wir beginnen mit 

der elementaren Systemdefinition 

S* = [S, ℛ[S, U], U] 

mit ℛ[S, U] = Ø oder ℛ[S, U] ≠ Ø (vgl. Toth 2012e sowie Toth 2011). 

1. Einbettung 

Operatorzeichen: ε 

1.1. Stufe 1 

S1 = [@i, Aj] 

S2 = [@i, @j] 

S3 = [Ai, Aj] 

1.2. Stufe 2 

S'1 = [@i, Aj]' = [[@i1, Aj1],  [@i2, Aj2], [@i3, Aj3], ... [@jn, Ajn]] 

S'2 = [@i, @j]' =  [[@i1, @j1],  [@i2, @j2], [@i3, @j3], ... [@jn, @jn]]  

S'3 = [Ai, Aj]' =  [[Ai1, Aj1],  [Ai2, Aj2], [Ai3, Aj3], ... [Ajn, Ajn]] 

1.3. Stufe 3 

Von hier an verzweigen sich die Möglichkeiten pro Stufen in "Typen" (vgl. 

Toth 2012f). 
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S''1a = {[[@i1, [@j1, Ak1]],  [@i2, [@j2, Ak2]], [@i3, [@j3, Ak3]], ... [@im, [@jm, Akm]]} 

S''1b = {[[@i1, [Aj1, Ak1]],  [@i2, [Aj2, Ak2]], [@i3, [Aj3, Ak3]], ... [@im, [Ajm, Akm]]} 

S''1c = {[[@i1, [@j1, @k1]],  [@i2, [@j2, @k2]], [@i3, [@j3, @k3]], ... [@im, [@jm, @km]]}, usw. 

2. Lage 

Operatorzeichen: λ (λex, λad, λin) 

2.1. Intrasystemisch 

2.1.1. Exessivität 

x ∊ ℛ[S, U] 

2.1.2. Adessivität 

x ∩ ℛ[S, U] ≠ Ø 

2.1.3. Inessivität 

x ∊ S 

2.2. Extrasystemisch 

x ∊ U. 

3. Sortigkeit 

Operatorzeichen: σ 

3.1. Stufe 1 

@i = @j oder @i ≠ @j 

Ai = Aj oder Ai ≠ Aj 

3.2. Stufe 2 

[@i1, Aj1] =  [@i2, Aj2] oder [[@i1, Aj1] ≠  [@i2, Aj2] 

[@i1, @j1] =  [@i2, @j2] oder [[@i1, @j1] ≠  [@i2, @j2] 
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[Ai1, Aj1] =  [Ai2, Aj2] oder [[@i1, @j1] ≠  [@i2, @j2], usw. 

4. Detachierbarkeit 

Operatorzeichen: δ 

@i1 ∪ Aj1 ≠ [@i1, Aj1] oder @i1 ∪ Aj1 = [@i1, Aj1] 

@i1 ∪ @j1 ≠ [@i1, @j1] oder @i1 ∪ @j1 = [@i1, @j1] 

Ai1 ∪ Aj1 ≠ [Ai1, Aj1] oder Ai1 ∪ Aj1 = [Ai1, Aj1] 

5. Objektabhängigkeit 

Operatorzeichen: ω 

[@i1, Aj1]  ⟹ [@i1 → Aj1] oder [@i1, Aj1]  ⤃ [@i1 → Aj1] 

[@i1, @j1]  ⟹ [@i1 → @j1] oder [@i1, @j1]  ⤃ [@i1 → @j1] 

[Ai1, Aj1]  ⟹ [Ai1 → Aj1] oder [Ai1, Aj1] ⤃ [Ai1 → Aj1] 

6. Vermitteltheit 

Operatorzeichen: υ 

[@i1, Aj1]  ⟹ [@i1, @k1, Aj1] oder [@i1, Ak1, Aj1] 

[@i1, @j1]  ⟹ [@i1, @k1, @j1] oder [@i1, Ak1, @j1] 

[Ai1, Aj1]  ⟹ [Ai1, Ak1, Aj1] oder [Ai1, @k1, Aj1] 

7. Zugänglichkeit 

Operatorzeichen: ζ 

[@i1, Aj1]  ⟹ [@i1 → Aj1] = <@i1, Aj1> 

[@i1, @j1]  ⟹ [@i1 → @j1] = <@i1, @j1> 

[Ai1, Aj1]  ⟹ [Ai1 → Aj1] = <Ai1, Aj1> 
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8. Stufigkeit 

Operatorzeichen: ς 

[@i1, Aj1] < [@i2, Aj2], [@i1, Aj1] = [@i2, Aj2], [@i1, Aj1] > [@i2, Aj2] 

[@i1, @j1] < [@i2, @j2], [@i1, @j1] = [@i2, @j2], [@i1, @j1] > [@i2, @j2] 

[Ai1, Aj1] < [Ai2, Aj2], [Ai1, Aj1] = [Ai2, Aj2], [Ai1, Aj1] > [Ai2, Aj2] 

9. Reihigkeit 

Operatorzeichen: ρ 

<[@i1, Aj1], [@i1, Aj1]>, <[@i1, Aj1], [@i1, @j1]>, <[@i1, Aj1], [Ai1, Aj1]> 

<[@i1, @j1], [@i1, @j1]>, <[@i1, @j1], [@i1, Aj1]>, <[@i1, @j1], [Ai1, Aj1]> 

<[Ai1, Aj1], [Ai1, Aj1]>, <[Ai1, Aj1], [@i1, Aj1]>, <[Ai1, Aj1], [@i1, @j1]> 

Abschließend können wir also das um die 9 Operationen erweiterte System 

durch 

Σ* = {S, ℛ[S, U], U, ε, λ, σ, δ, ω, υ, ζ, ς, ρ} 

definieren. 
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